4XH35QB151210-380

Pequeno inversor universal

Instrucciones

Clase 220V 0. 4KW-5. 5KW
Nivel 400V 0. 4KW-7. 5KW

M Lea atentamente este manual para comprender el contenido para
que pueda instalarse y utilizarse correctamente.

W Por favor, entregue este manual al usuario final y gudrdelo
adecuadamente.

M Las especificaciones técnicas de este producto pueden estar
sujetas a cambios sin previo aviso.

2RI120170923-1.1 Version A
Fecha de

inicio chino: 23 de

septiembre de 2017 Numero

de informacion: XM-HO125
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Declaracioén
solemne

Gracias por usar el inversor, antes de su uso, asegirese de leer
cuidadosamente este manual de instrucciones, esté familiarizado con

las precauciones de seguridad del producto.

Precauciones de seguridad:

1, antes del cableado, confirme que la fuente de alimentacion de entrada
estd apagada.

2, operaciones de cableado, por favor, personal de ingenieria eléctrica
profesional para llevar a cabo.

3, terminal de tierra, asegirese de conectarse a tierra.

4, después de que se complete el cableado del circuito de parada de
emergencia, aseglrese de verificar que la accion sea valida.

5, la linea de salida del inversor no estd conectada a la carcasa, la
linea de salida no se cortocircuita.

6, confirme que la tensién de la fuente de alimentacién del circuito
principal de CA sea la misma que la tension nominal del inversor.

7, no pruebe la resistencia al voltaje del inversor.

8, por favor, presione el diagrama de cableado para conectar la
resistencia de frenado.

9, no conecte el cable de alimentacioén a la salida U, V, W terminales.
10, no conecte el contactor al circuito de salida.

11, asegtrese de instalar la cubierta protectora antes de encenderla. Al
quitar la cubierta, asegurese de desconectar la energia.

12, seleccione la funcion de reinicio del inversor, no se
acerque al equipo mecdanico. Porque la alarma se detiene de
repente se reiniciard.

13, confirme que la senal de funcionamiento se haya cortado

antes de que se pueda relnlci%/la alarma. [jecute el estado



de la senal para el restablecimiento de la alarma, el
inversor puede comenzar de repente.

14, los terminales del inversor no tocan, el terminal tiene un alto
voltaje, muy peligroso.

15, encendido, no cambie el cableado y el desmontaje del terminal.
16, corte la potencia del circuito principal, puede verificar, mantener.

17, no modifique el inversor sin permiso.
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1,

Datos nominales del

datos técnicos

inversor

Dimensiones

Mode lo Poder Poder Corriente de T ¥ h
argo ancho
salida (A) * alto (mm)
0. 7561-220v | 0. 75KI 1 150+115%150
1561220V | LBRW| Ac 7 T50+115+150
2.261-220V | 2. 2KW| monofasicol 95 T50+115+150
1.061-220V | 4. 0KW| 220v-240V 15 210+118%180
5.5G1-220V | 5.5KW| 50Hz/60liz 20 210+118+%180
0. 7563380V | 0. 75K 2.5 T50+115+150
1.563-380v | L 5KW 11 T50+115%150
7263 380v | Z.okw| N 5.8 150+115%150
4. 0G3-380V 1ogy| trifdsica 9.4 210%118+180
5. 503380V | 5.5KW| or0V-440V 2.6 210%118%180
7563380V | 7.5ky| °Olz/60iz 6.1 210+118%180

Seleccién de resistencia de frenado

Modelo Poder Ingrese Potencia de Resistencia
la fuente| resistencia de frenado
de de frenado
al imentac
ion

0. 75G61-220V |0. 75KW 100 W 2000
1. 561-220V |1. 5KW AC 300 W 100 o
2.2G1-220V |2. 2KW monofasicol 300 W 1000
4.0G1-220V |4. OKW 220V-240V 500 W 750

5.5G1-220V [5. 5KW 50Hz/60Hz 1000 W 750

0. 75G3-380V |0. 75KW 100 W 750 0
1. 5G3-380V | 1. 5KW 300 W 4000
2.263-380V | 2. 2KW G 300 W 250nm
1063 380V |40k | trifdsica 500 W 1500
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5. 563-380V

5. BKW

7.5G3-380V

7. 5KW

370V-440V

800 W

1000

50Hz/60Hz

1000 W

750
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2,

instalacién y cableado

AC AC220V AC AC380V Resistencia de frenado
Entrada Entrada
R|S R|SIT P B
I 1
’ = | | J — El’ "I“ L I
= > = =T
RIS El=]+[F = = sum ¢ J_
(11 V1) 5% de =
Nimero Nimero ;_7 E relé
Numeros ~ Palabra Potenc | &. ® (fabrica
Cantidad de i6metr EE Establecer como
palabras o ‘S;i_ Indicacion de )
Cantidad Volumen 5Ko L Z
de transporte P e
Perder Entrada )
perdida En el En
el
12345

Instrucciones de uso del

terminal de linea

Modelo de 220V luego
R, S o luego R, T
(de acuerdo con la

Terminales Usos Configuracién y
descripcién
Fuente de La entrada frontal de la fuente de
alimentacién del alimentacion del inversor debe
R, S, T inversor: usar el interruptor de aire como
Modelo 380V luego R, |dispositivo de proteccién contra
S, T sobrecorriente, si se agrega un

interruptor de protecci6n contra
fugas, para evitar el mal

funcionamiento del interruptor de
seleccione la sensibilidad

etiqueta del

fuga,
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terminal para
determinar)

de mas de 200 mA, el tiempo de
operacion de mas de 100 ms de
equipos.

Para reducir la corriente de fuga,

U, V, W |Salida del inversor,
atida de. wversoe el cable del motor no debe exceder
conexion del motor
los 50 metros.

P, B Conecte la Seleccione la resistencia de
resistencia de frenado de acuerdo con la tabla de
frenado seleccién de resistencia de

frenado.
PE Conexion a tierra El inversor debe estar bien

conectado a tierra.
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Terminales Usos Configuracién y
descripcién
COM Senal de extremo Potencial cero de la senal digital
comin
S1 Entrada digital S1 A través de la configuracion del
parametro F2.13, el valor
predeterminado de fdbrica es
positivo
S2 Entrada digital S2 A través de la configuracion del
pardmetro F2.14, el valor
predeterminado de fdabrica es
invertir
. A través de la configuracion del
83 Entrada digital S3 parametro F2.15, el valor
predeterminado de fdabrica es la
velocidad de varias etapas primero
4 Entrada digital S4 A t¥aves de la configuracion del
parametro F2.16, el valor
predeterminado de fdabrica es la
segunda velocidad de varias etapas
.. Mediante la configuracion del
85 Entrada digital S5 parametro F2.17, la senal de
reinicio externo predeterminada de
fabrica
GND Senal de extremo Potencial cero de la senal de
comin entrada analé6gica
AVI Entrada de senal 0- |0-10V, impedancia de entrada: >
10V 50k 0
10V Fuente de +10 V, mdximo 10 mA
alimentacion del
potencidmetro de
frecuencia
ACT Entrada analogica 4- |Impedancia de entrada de 4-20mA:

20mA

100 o
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A0

Senal de salida
analo6gica

A través de la configuracion del
parametro F2.10

RA, RB, RC

Salida de relé

Establezca la
capacidad de contacto
con el pardmetro
F2.20: AC250V/3A

DC 24V/2A
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3, puesta en marcha

@D Panel de operacién y método de

-

Perilla de |
control de || |[LELCLLL| || Slavede

velocidad 1nicio

En el modo de
Se usa para

disenar el taman N\ ™
de frecuencia. @/ %/N Clave de

tiempo de
Clave de Cv ( C inactividad
configurac }—— SE/ sTO
ion de

navrAmotvrac
olor . .
Valor del Nota: El convertidor de frecuencia en el panel

pardmetro . - . .
posterior muestra 0.0 (frecuencia de salida
La frecuencia de

(A "= HEAE -

encendt
- -
‘ Corrient

| HHFH T

segund
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Después de establecer los pardmetros, regrese al método de interfaz
original:

1, después de la falla de energia, vuelva a llamar. 2, seleccione el
parametro d-00 y presione SET. 3, presione la tecla SET
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™MD configuracién del modo de comando de

Convertidor de frecuencia que ejecuta el comando a través de la
configuracion del parametro FO.02: inicio y parada del control del
panel y inicio y parada del control del terminal dos:

(1) Panel de control de inicio y parada: (configuracién de fdbrica para
el inicio y parada del panel)

Para usar el convertidor de frecuencia de inicio y parada de
control del panel, presione el botén verde del panel para comenzar,
el boton rojo se apaga, el convertidor de frecuencia se inicia de
forma predeterminada, la configuracion S1-S5 del terminal de entrada
debe configurarse hacia adelante y hacia atras (la inversion se
establece en 4).

(2) Terminal de inicio y parada:

P

7=

L | mmrs, swen
L EEEE, W

B

=
s3[s2[s1]com

S8 :F2.13=3,F2. 14=4,F2. 18 = 0

AFH

L | pars, sFReEs

| | mags, srssms
WAL

¥ F2. 13=3,F2. 14=4,F2.15=5, F2.18 = 2

=&ATHAL

s3ls2[s1]com

@ seleccién de modo de ajuste de

El método de ajuste de frecuencia del inversor se establece

mediante el pardametro F0.03. F0.03 = 0, la frecuencia de operacion
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establecida por el potencidmetro; F0.03 = 3, la frecuencia de
operaciéon de la entrada AVI (0-10V potenciémetro externo); Cuando
F0.03 = 5, la frecuencia de operacién es ingresada por ACI (4-20mA);
Cuando F0.03 = 2, controlado por terminales externos (el interruptor

se establece en frecuencia creciente/disminucion).
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4, tabla de pardmetros

Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
Grupo FO-pardmetros operativos bdsicos
F0. 0{Potencia del | Por 0.1-99. 9%kw |Potencia actual del inversor.
inversor modelo
F0. 0|Version de 1.0 1.0-99.9 La version actual del software.
software
F0. 0{Ejecutar 0 0-1 0: comando de O_]:CCUC]:(’)YI del panel
L 1: comando de ejecucion de
seleccion de terminal
comando
0: entrada del potenciometro del
panel,
N Frecuencia 1: dado el numero, las teclas
F0. 0 dad 0 0-5 del 1 . infori
ada el panel superior e inferior
eleccion de para ajustar
modo 2: dado el ntmero, ajuste del
terminal UP/DOWN
3: AVI analégica dada (0-10V)
4: combinacioén dada (F1.15)
5: dado ACT (4 ~ 20mA)
FO. 0{Frecuencia |50, Oz [50. 0-99gH, |L@ frecuencia méxima de salida
. es la frecuencia mds alta
méxima de permitida por el inversor, que
salida es la referencia para la
aceleracion y la desaceleracion.
FO. 0yFrecuencia [50. OHz |50. 0-999Hz |La frecuencia de operacio6n no
limite puede exceder esta frecuencia
superior
FO. O{Frecuencia [0.0Hz |0— La frecuencia de operacio6n no
de limite frecuencia |puede ser menor que la
inferior limite frecuencia
superior
Procesamient 0: opergci(?n de veloci{iad cero
F0. 0 0-2 1: la siguiente operacion de
o de llegada P (a limitad
de recuencia limitada
frocuencia 2: tiempo de inactividad
de limite
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inferior

F0.0 Conflguracw 0- Esta configuracion es el valor
n digital de T
frecuencia frecuencia |inicial dado del ntmero de
de limite frecuencia
funcionamien superior
to
Un bit:
almacenamiento de
apagado 0:
almacenamiento, 1: no
F0. 03 Control c}e 0000 0000~2111 | 5o 21 macenan diez
frecuencia bits: tiempo de
digital inactividad 0:
mantener, 1: no
mantener
Cien: ajuste de
frecuencia negativa
UF/DOWN 0: invalido, 1:
valido
Miles: PID, seleccion de
superposicién de frecuencia PLC
0: invalido, 1: F0.03 + PID, 2:
F0.03 + PLC
. El tiempo requerido para que el
FO. 1{Tiempo d?, Por 0-255s inversor acelere desde la
aceleracion [modelo frecuencia cero a la frecuencia
maxima de salida
F0. 1| Tiempo de Por 0-255s El tiempo yquerido para que el
. inversor disminuya de la
desaceleraci [modelo frecuencia de salida méxima a la
6n frecuencia cero
F0. 1{Configuracio [0 0-2 0: rotacion positiva, 1:
n de inversion, 2: no inversion
direccién de
operacion
F0. 1] Configuracis |0 0-2 0: curva lineal 1: curva

n de curva
V/F

cuadrada
2: curva VF multipunto
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de r rango ipci6
fabric n
a
El aumento de par manual, si

FO. 1{Me jora de Por 0.0~30.0% |necesita un par grande, se

par modelo establece en 0.0; Esta
configuracion de valor es un
porcentaje de la tensién nominal
del motor.

FO. 1 Tquue para 15. 0Hz [0.0 ™ 50. 0Hz Esta conflggra01on es el punto
mejorar la de frecuencia de corte de
frecuencia elevacion cuando se eleva el par
de corte manual

2.0 8.0 La necesidad de silenciar la

F0. 1{Configuracio |Por : : operacion de la ocasion, puede
n de modelo Kitz ser apropiada para aumentar la
frecuencia frecugncia de la poljta}dora para
d tad cumplir con los requisitos, pero

¢ portadora aumentar la frecuencia de la
portadora aumentard el calor del
inversor.
0.1~ valor

F0. 1{Valor de 12. 5Hz o
frecuencia frecuencia
V/F Fl1 F2 o

. 0.0 ~ valor
0,
FO. 1{Voltaje V/F |25.0% | 4 voltaje | ikiMesmmsmsmras s "
V1 Vo =R |
1
Vi fpm—mmmmmm 5 |
Fo. 1fValor de |25, 0tz |{210F d€. A
R recuencia rod
frecuencia F1 ~ valor 3 b
V/F F2 de ' 4
frecuencia “ P
F3 o
FO.2(Valor de  |50.0% | 'alor de T
. voltaje V1 B osgr g5
voltaje V/F ~ valor de
V2 voltaje V3
F2 F2 ~

F0. 2]Valor de 37.5Hz |frecuencia
frecuencia nominal del
V/F F I/l;lOtOI‘ .

/F F3 F4.03
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Valor de

a1 V'
F0.2{Valor de  |75.0% |Y0ltade V2
) . 100. 0%
voltaje V/F (electrici
V3 dad
Tension
nominal de
la maquina
"F4.00")
70, 21 Contraseia |0 0~9999 Establezca cualquier nimero

de usuario

Grupo Fl-parémetros de operacién auxiliares

Modo de

distinto de cero, debe esperar 3
minutos o apagado para tener
efecto.

Un solo bit: modo de inicio 0: a
partir de la frecuencia de inici
1: el primer freno de CC y lueg

FL.0 freno de CC 00 0000~0011 de la frecuencia de arranque d
de arranque diez: apagén o modo de reinici
anormal 0: invdlido, 1: desde e
inicio de la frecuencia
Cien: Reservas, Miles: Reservas
F1.0 zzczsizséic 1.0Hz [0.0 ~ 50.0H7|La frecuencia alcanza la
del freno de frecuencia preestablecida para
CcC comenzar el frenado de CC
Voltaje de 0.0~50.0% . i
F1.0 frenagio do 0.0% Tensién ’ A‘pllcar el valor de voltaje del
CC al nominal freno de CC
arrancar
F1.0JTiempo de 0.0s 0.0 ~ 30.0s |Aplicacion de la duracidn del
frenado DC freno de CC
F1.0{Modo de 0 0~1 0: ralentizar el tiempo de
tiempo de inactividad, 1: tiempo de
inactividad inactividad libre
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
F1.0 Sleneﬁ?z(i:(l)a 0. OHz giﬂgcuencia La frecuencia alcanza la
del freno de limite frecuencia preestablecida para
CC de parada superior comenzar el frenado de CC
F1.0 Apagug el 0.0% 0'0’\?50'0% Aplicar el valor de voltaje del
voltaje de Tension
frenado de nominal freno de CC
CC
Fr.ofLiempo de o o 10,0 > 30.0s [Aplicacion de la duracion del
frenado de
CC de freno de CC
apagado
FL0 Tiempo de 0.00s 0. 00~ Después de alcanzar la
" “lespera de : 99.99 s frecuencia de frenado, el freno
freno de CC de CC comienza después del
de apagado retraso
FL. 0 Ajuste d§
frecuencia N
de 10. 0Hz [0.0 ~ 50. OHz|Establecer la frecuencia de
movimiento movimiento de puntos hacia
de punto adelante y hacia atras
positivo
P11 Reveljtir lg
configuracio
n de
frecuencia
de
movimiento
de puntos
F1.1|Tiempo de ~ .
aceleracion Por 0.1 = 255.05 Establec?r el tiempo de )
por clic modelo aceleracion y desaceleracion del
F1. 1]Tiempo de punto
desaceleraci
n por
picadura
FI. 1{F ia 0.0tz |20 -
. recuencia . OHz frecuencia |Al establecer la frecuencia y el
de salto rango de salto, el inversor

1
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limite

puede evitar el punto de

superior resonancia mecanica de la carga.
F1. 1{Rango de 0.0Hz [0.0 ~ 10. OHz|
salto
0: potenciometro + frecuencia
digital 1
1: Potenciémetro + frecuencia
Combinacion digital 2
F1.1 de 0 0~7 2: Potenciometro + AVI
frecuencia 3: frecuencia digital 1 + AVI
dada 4: Frecuencia digital 2 + AVI
5: Frecuencia digital 1 +
velocidad de miltiples etapas
6: frecuencia digital 2 +
velocidad de miltiples etapas
7: Potenciometro + velocidad de
miltiples etapas
Local: PLC habilita el control 0
invalido, 1: efectivo diez:
seleccion de modo de operacion 0
ciclo unico, 1: ciclo continuo,
Control  de 2: ciclo Unico para mantener el
F1. 1{funcionamien | 0000 [0000~1221 |valor final de cien bits: modo ddg
to inicio 0: reinicio del primer
programable parrafo
(operacion 1: Comience desde la etapa de
simple  del tiempo de inactividad
PLC) 2: desde la fase de tiempo de
inactividad, la frecuencia
comienza a arrancar miles de
bits: seleccién de almacenamientd
de apagado 0: sin almacenamiento,
1: almacenamiento
F1. 1{Frecuencia 5. OHz Zre?‘le?zla Establecer la velocidad de 1
de velocidad iifeler;rew frecuencia
de miltiples Frecuencia
etapas 1 de limite
superior
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
F1. 1{Frecuencia 10. OHz FreCElel?Cla Establecer la velocidad de 2
N de limite .
de velocidad inforior ™ frecuencias
de miltiples Frecuencia
etapas 2 de limite
superior
F1. 1{Frecuencia 15. OHz Frec?ef‘CIa Establecer la velocidad de 3
. de limite .
de velocidad inferior ™ frecuencias
de miltiples Frecuencia
etapas 3 de limite
superior
F1. 2{Frecuencia 20. OHz Frectjler}ma Establecer la velocidad de 4
. de limite .
de velocidad inferior ~ frecuencias
de miltiples Frecuencia
etapas 4 de limite
superior
F1.2|Frecuencia 25. 0Hz Frectjler}ma Establecer la velocidad de 5
. de limite .
de velocidad inferior ™ frecuencias
de miltiples Frocuencia
etapas 5 de limite
superior
F1. 2{Frecuencia 37. bHz Frectjler}ma Establecer la velocidad de 6
. de limite .
de velocidad inferior ™ frecuencias
de miltiples Frecuencia
etapas 6 de limite
superior
F1. 2{Frecuencia 50. OHz Zrei?;?zla Establecer la velocidad de 7
de velocidad irelferiorew frecuencias
de miltiples Frecuencia
etapas 7 de limite

tpertot
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Tiempo de ~ Establezca el tiempo de
FL ejecscién de 10.0s 0.0~ 999.95 ejecucion de velocidad 1 (unidad
la etapa 1 por
Seleccién “F1.35”, el valor
predeterminado es segundo)
Etapa 2 ~ Establezca el tiempo de
FL tiempo de 10.0s 0.0~ 999.95 ejecucion de velocidad 2 (unidad
ejecucion por
Seleccién “F1.35”, el valor
predeterminado es segundo)
Tiempo de ~ Establezca el tiempo de
FL ejecucion de 10.0s 0.0~ 999.95 ejecucion de velocidad 3 (unidad
la etapa 3 por
Seleccion “F1.35”7, el valor
predeterminado es segundo)
Tiempo de ~ Establezca el tiempo de
F1. ejecscién de 10.0s 0.0~ 999.95 ejecucion de velocidad 4 (unidad
la etapa 4 por
Seleccion “F1.35”7, el valor
predeterminado es segundo)
Tiempo de ~ Establezca el tiempo de
FL. ejecgcién de 10.0s 0.0~ 999.9s ejecucioén de velocidad 5 (unidad
la etapa 5 por
Seleccion “F1.35”7, el valor
predeterminado es segundo)
Tiempo de ~ Establezca el tiempo de
FL. ejecﬁcién de 10.0s 10.0 ~ 999.9s ejecucion de la velocidad del
la etapa 6 segmento 6 (unidad por
Seleccion “F1.35”7, el valor
predeterminado es segundo)
Tiempo de ~ Establezca el tiempo de
FL. ejecﬁcién de 10.0s 10.0 ~ 999.9s ejecucioén de velocidad 7 (unidad
la etapa 7 por
Seleccién “F1.35”, el valor
predeterminado es segundo)
Local: tiempo de aceleracion y
Pl Sgleccién de 0000 0000~1111 desaceleracion de la etapa 1, 0
tiempo de 1
aceleracion Diez: tiempo de aceleracion y
y desaceleracion de la etapa 2, 0
desaceleraci 1
6n de fase 1 Cien posiciones: tiempo de

aceleracion y desaceleracion de

Ta etapa 5, U T

nND
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Miles: tiempo de aceleracion y
desaceleracion de la etapa 4, 0
1

Seleccion de

Local: tiempo de aceleracion y

F1. 315¢ 000 000~111 desaceleracion de la etapa 5, 0
tiempo de 1
aceleracion Diez: tiempo de aceleracion y
y desaceleracion de la etapa 6, 0
desaceleraci 1
o6n de fase 2 Cien: tiempo de aceleracion y
desaceleracion de la etapa 7, 0
1 millar: reservado
F1.3]Tiempo de ~ .
aceleracion 10.0s |0.1 =~ 255.0s|Establecer el tiempo de
9 aceleracion y desaceleracion 2
F1.3{Tiempo de
desaceleraci
on 2
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
Un bit: la unidad de
tiempo PID del proceso
diez: la unidad de tiempo
F1.3{Seleccion de [000 000~211 PLC simple 100: unidad de
unidad de tiempo de aceleracion y
. desaceleracion
tiempo convencional 1000:
reservada
0: 1 segundo en unidades
1: la unidad es 1 punto
1: 0.1 segundos en unidades
Grupo F2-pardmetros de entrada y salida analégica y digital
Voltaje de 0. 00~
F2.0 Limite 0. 00V "F9. 01" ) )
inferior de Establezca el voltaje de limite
entrada AVI superior e inferior de AVI
Voltaje de “F2.017 ~
F2:0 1 fmite 10-00V1 15 o0v
superior de
entrada AVI
Fo. of P1 Hmite 14 gy ) )
inferior de -100. 0%~ Establezca los limites superior
AVI 100. 0% e inferior de AVI para la
corresponde configuracion correspondiente,
a laA X que corresponde al porcentaje de
configuracio la frecuencia limite superior
n “F0. 05”.
F2.0f Pk imite 100 gy
superior de
AVI
corresponde
a la
configuracio
n
Voltaje de 0. 00~
F2.0 Limite 0. 00mA "F9. 05" ' ‘
inferior de Establecer corriente de limite
entrada ACI superior e inferior de entrada
F2.0 Voltaje de [20.00m|”F2.04” ~ |ACI
“llimite A 20. 00mA
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superior de
entrada ACI

Fo.ofF1 Hmite o oy
inferior de -100. 0%~ Establezca los limites superior
ACI 100. 0% e inferior de ACI para la
corresponde configuracion correspondiente.
a la' . que corresponde al porcentaje de
configuracié la frecuencia limite superior
n “F0. 05"
F2. 0]k imite 100 gy
superior de
ACIL
corresponde
a la
configuracio
n
Este pardametro se usa para
F2.0 g?z;;ingg de 0.1s [0.1 7 5.0s |filtrar las senales de entrada
. de AVI, ACI y potenciometros de
filtrado de .
. panel para eliminar los efectos
senal de do la i
e la interferencia.
entrada
analogica
Limite de Cuando la senal de entrada
F2.0{desviacion 0.00V [0.00 ~ 0.10V|analégica fluctia con frecuencia
antivibracio cerca de un valor dado, la
n de entrada fluctuacion de frecuencia
analo6gica causada por esta fluctuacion se
puede  suprimir estableciendo
F2. 09,
Fo. 1 Seleccion de 0 0~5 0: frecuencia de salida, 1:

* | funcion de corriente de salida, 2: velocida
terminal de del motor, 3: voltaje de salida,
salida 4: AVI, 5: ACI
analogica AO

F2.1|Limite 0.00V (0. 00~ i .
. . Establecer los limites superior
inferior de 10. 00V . .
salida AO e inferior de la salida AO
F2.1{Limite de 10. 00V
salida AO
Fo. 1 Funcion del 3 0~27 0: el lado de control estd

terminal de
entrada S1

inactivo
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F2.

Funcion del
terminal de
entrada S2

S

0~27

1: control de punto de rotaci6n
positivo

2: control de punto de inversion
3: control de rotacién directa
(FWD)
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
Funcion del 4: control de inversion (REV)
F2.1 terminal de 13 0~27 5: control de operacién de tres
entrada S3 lineas
Funcioén del 6: control de tiempo de
B2l Y |14 [0~27 inactividad libre
entrada S4 7: entrada de senal de apagado
externo (STOP)
8: entrada de senal de reinicio
externo (RST)
9: falla externa a menudo abre 14
entrada
10: Instruccién de aumento de
frecuencia (UP)
11: Directiva de disminucién de
. frecuencia (DOWN)
Fo. 1 Funcion del 8 0~27 13: seleccién de velocidad de

terminal de
entrada S5

miltiples etapas S1

14: seleccién de velocidad de
miltiples etapas S2

15: seleccién de velocidad de
miltiples etapas S3

16: Ejecutar canal de comando
forzado como terminal

17: Reserve

18: detener el comando de freno

de CC
19: Conmutacion de frecuencia a
AVI

20: la frecuencia cambia a
frecuencia digital 1

21: Conmutacion de frecuencia a
frecuencia digital 2

22: Reserve

23: senal de borrado del contador
24: senal de activacion del
contador

25: sefial de borrado del
temporizador

26: senal de disparo del
temporizador

27: seleccion del tiempo de
aceleracion y desaceleracion
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0: modo de control de dos hilos
Modo de 1
F2.1 control de 0 03 1: modo de control de dos hilos
terminal 2
FWD/REV 2: modo de control de tres
lineas 1
3: modo de control de tres
lineas 2
Fo. 1 Deteccion de 0-1 0: el comando de ejecucion del
*"lla funcién terminal de encendido no es valido
del terminal 1: El comando de ejecucioén del
de encendido terminal de encendido es valido
0: inactivo
1: El inversor estd listo para
funcionar
2: operacion del inversor
3: operacion de velocidad cero
del inversor
. . 4: parada de falla externa
F2.9 Configuracié 0~14 5: falla del inversor
n deAla 6: senal de llegada de
funcion de

salida R del
relé

frecuencia/velocidad (FAR)
7: senal de deteccion de nivel dd
frecuencia/velocidad (FDT)

8: la frecuencia de salida alcanza
el limite superior

9: la frecuencia de salida alcanza
el limite inferior

10: prealarma de sobrecarga del
inversor

11: senal de desbordamiento del
temporizador

12: senal de deteccion de contador
13: senal de reinicio del contador
14: motor auxiliar




Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
F2. 2|Reserve
F2. 2R retraso ~ El estado R del relé cambia a la
cerrado 0.0s 0.0 = 255.0s salida para producir un cambio
F2.2{R retraso de en el retraso
desconexion
F2. 92 La 5 OHz 0.0Hz ~ Frecuencia de salida Dentro del
““|frecuencia . 15. OHz ancho de deteccidn positivo y
alcanza la negativo de la frecuencia
amplitud de establecida, el terminal emite
deteccion una senal valida (bajo nivel).
FAR
F2. 9 ConflgL'lracw 10. OHz 0. OHz )
n de nivel frecuencia
FDT limite
superior
F2.2{Valor de 1.0Hz 0.0 ™ 30. 0H
retardo FDT
~ Establezca la frecuencia del
F2.2 Ilij?f(iiiacién 1}129': g;_)ngH Y terminal UP/DOWN para establecer
del terminal ; . “s la frecuencia de la tasa de
UE/DOWN modificacion de frecuencia, es
decir, el terminal UP/DOWN y el
terminal COM por un segundo, el
tamano del cambio de frecuencia.
F2.9 goggigﬁéggw 0 0~1 0: indica el modo de activacién de
de disparo nivel A ..
de entrada 1: ese modo de activacion de pulso
de pulso
(S1 " S5)
Configuracié 0: Indica que la logica
F2. 2n légfca 0 0~1 positiva, es decir, el terminal

efectiva del
terminal de
entrada

(S1 ™ S5)

de Si estd conectado con el
terminal comun, es valido, la
desconexién no es valida 1:
significa antildgica, es decir,
el terminal de Si no esta
conectado con el terminal
comin, la desconexion es valida
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F2. 3{Factor de 5 0~9999
filtro S1

F2.3|Coeficiente |5 0~9999
de filtro S2

F2.3{Coeficiente |5 0~9999
de filtro S3

F2.3{Coeficiente |5 0~9999
de filtro S4

F2.3{Coeficiente |5 0~9999

de filtro Sb

Conjunto de F3-configuracion

Configuracié
n de la
funcion PID

1010

La sensibilidad utilizada para
establecer el terminal de
entrada. Si el terminal de
entrada digital se interrumpe
facilmente y causa un mal
funcionamiento, este pardmetro
se puede aumentar, se mejora la
capacidad antiinterferente, pero
una configuracion demasiado
grande dard como resultado una
menor sensibilidad del terminal
de entrada. 1: en nombre de la
unidad de tiempo de escaneo 2MS

de pardmetros PID

0000~2122

Un bit: Funcion de regulacion
PID 0: Invalido, 1:
Retroalimentacion negativa, 2:
Diez digitos de
retroalimentacion positiva: PID
al canal de entrada cuantitativa
0: Potenciometro de teclado, 1:
Niimero dado

PID a cuantitativo dado por
el numero, y establecido por el
cédigo de funcion F3.01.
2: presion dada (MPa, Kg)
Al establecer F3.01, F3.18 da 1
presion.  Cien bits: canal d
entrada de realimentacién FID 0
AVI, 1: ACI
Miles: seleccién de sueno PID 0
invdlido, 1: hibernacién normal,
el método debe establecer F3.10
F3.13 y otros parametro
especificos. 2: alteracion de 1
hibernacion
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Pardam
tro.

Nombre

Valor
de
fabric

Establecer
rango

Descr
ipci6
n

La configuracion del pardametro
es la misma que cuando el modo
de hibernacion selecciona 0, y
si el valor de retroalimentacion
PID esta dentro del rango del
valor establecido F3.14, el
sueno perturbado se mantiene
después de mantener el tiempo de
retraso del sueno. El valor de
retroalimentacion es menor que
el umbral de recuperacion
(La polaridad PID es positiva),
despierta inmediatamente

S

Establecer
nimeros
cuantitativo

0. 0%

0.0~100. 0

Use el teclado para establecer
la cuantificaciéon del control
PID. Esta funcién es vdalida solo
si el numero de seleccion de
canal dado PID se da (F3.00 es
.

F3. 0]Ganancia del

cana

cion

1 de

retroal imentg

0.01~10. 04

Cuando el canal de
retroalimentacion y el nivel de
canal establecido no son
consistentes, la funcién se
puede usar para ajustar la
ganancia de la senal del canal
de retroalimentacion

F3. 0{Ganancia

P

proporcional

0.01~5.00

F3. 0{Tiempo

integral Ti

2.0 s

0.1~ 50.0s

F3. 0yTiempo

Td

diferencial

0.0s

0.1 " 10.0s

La velocidad de regulacion PID
se establece a través de los dos
parametros de ganancia
proporcional y tiempo integral.
Se requiere que la velocidad de
ajuste aumente la  ganancia
proporcional y reduzca el tiempo
de integracion. Se requiere que
la velocidad de ajuste sea lenta
para reducir la ganancia
proporcional y  aumentar el
tiempo de integracion. En
circunstancias normales, el
tiempo diferencial no se
establece
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Cuanto mayor es el periodo de

F3.0{Periodo de [0.0s [0.1 ~ 10.0s )
muestreo, mas lenta es la
muestreo T respuesta, pero mejor es la
supresion de la senal de
interferencia, la situacion
general no estd configurada
El limite de desviacién es la
F3.0|Limite de 0.0% 0.0~20.0%|relacién entre el valor absoluto
desviacioén de la retroalimentacion del
sistema y la desviacion
cuantitativa y la  relacion
cuantitativa. Cuando la cantidad
de retroalimentacién estd dentro
del limite de desviacion, el PID
no se ajusta
. 0.0~
F3.0{Frecuencia |0.0Hz frocuencia i i
preestableci i La fljecuel?cla y el Flempo de
) ) imite funcionamiento del inversor
a de circuit superior antes de que el PID se ponga en
cerrado funcionamiento
F3.ofTiempo de 1o o5 10,0 ~ 999. o
retencion de
frecuencia
preestableci
do
Si el valor de retroalimentacio
100.0 real es mayor que el Avalm
F3. I{Factor de o 0.0~150. 0% establecido y la frecuencia d
umbral de ° salida del inversor alcanza 1
vigilia frecuencia limiteA inferior, e
inversor pasa el tiempo de esper:
de retardo definido por F3.12
entra en reposo (es  decir,|
operacion de velocidad cero;
Si el valor de retroalimentacion
es menor que el valor
F3. 1|Factor de 90.0% | 0.0~150.0 establecido, el convertidor de
umbral de frecuencia después de la demora
recuperacion definida F3.13 esperando, fuera
del sueno, comenzé a trabajar;
Este valor es un porcentaje de
la configuracion PID.
F3. 1{Retraso en 100.0s |0.0 ~ 999. 9qEstablezca el tiempo de retraso
el sueno del sueno
F3. 1{Despierta el |1.0 s 0.0 ~ 999.99Establezca el tiempo de retraso
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retraso de recuperacion
Comentarios

F3. 1{sobre el [0.5% 0.0~10. 0%|Este pardmetro de funcion es
sueno 3"/ la valido solo para el modo de
desv1a01or} latencia de perturbacion
de  presion
establecida
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de T rango ipci6
fabric n
a
F3.1 E;ig?godje 30.0 0.0~ 999.9s Establecer el tiempo de retardo
deteccion de de deteccion de explosion
explosion
Cuando la presién de
0.0~ retroalimentacién es mayor o
F3. 1{Umbral de 150. 0% 260 0% igual que este valor
prueba de sV establecido, la falla del tubo
alta presion de explosion “EPAO0” se informa
después del retraso de explosion
F3.15. Cuando la presion de
retroalimentacién es menor que
este valor establecido, la falla
del tubo de explosién “EPA0” se
restablece automaticamente. Este
umbral es un porcentaje de la
presion dada.
Cuando la presion de
0.0~ retroalimentacion es menor que
F3. 11Umbral de 50. 0% 2'00 0% este valor establecido, la falla
prucba de e del tubo de explosion “EPA0” se
. . informa después de que el tubo
baja presion de explosion F3.15 se retrasa.
Cuando la presion de
retroalimentacion es mayor o
igual a este valor establecido,
la falla del tubo de explosion
“EPAO” se restablece
automdticamente. Este umbral es
un porcentaje de la presion
dada.
F3. 1{Rango del 11\0' OMP ?Mggwiz')gg Establecer el rango mdximo del
sensor ’ sensor
Grupo F4-Parédmetros funcionales avanzados
F4. 0{Tension Por [0~ 500V
nominal modelo
F4.0|Corriente Por 0.1 7~ 999. 9A . .. i
nominal nodelo Configuracion de parametros del
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. Por motor
F4.0]Velocidad
nominal modelo |60000Krpm
F4. 0JFrecuencia 50. OHz é‘)ggHz
nominal )
P4 0l Resistencia Por 0.001~ Establecer la resistencia del
’ del estator modelo [20. 000 0 estator del motor
P4 0 Corriente Por 0.1~ Establecer la corriente sin
: sin carga modelo | F4.01 carga del motor
4. ol Funcion AVR |0 0~2 0: Ir/lV(fl]ldO, 1: todo el proceso
es valido
2: invalido solo cuando se
desacelera
F4. 0|Reserve 0 - Reserve
Nimero de Cuando el ndmero de reinicios se
F4. 0 restablecimi 0~10 establece en 0, no hay funcién
ento de reinicio automatico, solo se
automético puede restablecer manualmente,
de fallas 10 indica que el numero no esta
- limitado, es decir, innumerables
veces.
Intervalo de ~ :
F4.0 reinicio 3.0s [0.5 = 25.0s |Establecer el intervalo de
automdtico reinicio automdtico de fallas
de fallas

Grupo

F5-Parémetros de funcién de proteccién

Proteger la
configuracio
n

0001

0000~1211

Un bit: Seleccién de proteccio
de sobrecarga del motor 0

Invalido, 1: Efectivo diez
Proteccién de  desconexién d
retroalimentacion PID 0

Invalido, 1: Accién de protecciol
y apagado libre
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Pardm Nombr Valor Establece Descr
tro e de T rango ipci6
fabric n
a
Cien: miles reservados: opcion d
supresion de choque 0: invalida,
1: valida
5.0 Factor (}e 100% [30%~110% El factor de proteccion de
proteccion sobrecarga del motor es el
de porcentaje del valor de corrientd
sobrecarga nominal del motor al valor de
del motor corriente de salida nominal del
inversor.
. 180/36 | 150-280 Este codigo de funcién
F5.0 Nivel de oV 300 ~ 480V |[especifica el limite inferior de

proteccion dg
bajo voltajel

voltaje permitido por el bus de
CC cuando el inversor estd
funcionando normalmente.

F5. 0 Factor de 0: cerrado, |Este pardmetro se usa para
“llimite de 1~255 ajustar la capacidad del
voltaje de inversor para suprimir la
desaceleraci sobretension durante la
6n desaceleracion.
5.0l Nivel de 375/79 350*§80 El nivel de limite de
: o oV 660 ~ 760V |sobretension define el voltaje
limite de de operacién durante la
sobretension proteccion de pérdida de
sobretension
5.0 Factor de 125 0: cerrado, |Este pardmetro se usa para
““llimitacion 1~255 ajustar la capacidad del
de corriente inversor para suprimir la
de sobrecorriente durante la
aceleracion aceleracion.
F5. 0 Factor de 0: cerrado, |Este pardmetro se usa para
“Tllimite de 1~255 ajustar la capacidad del
corriente de inversor para suprimir la
velocidad sobrecorriente a velocidad
constante constante.
100% ~ El  nivel de limitacién de
F5.01 Nivel de [200% corriente define el umbral de
L . 250% . -
limitacion corriente que limita
actual automaticamente el flujo, que se

establece como un porcentaje de
la corriente nominal del

34



inversor.

Este valor es un porcentaje de

Valor de o la cuantificacion PID. Cuando el
F5.0 deteccion de 0.0% 0. 0~100. 0% valor de retroalimentacion PID
desconexion continia siendo menor que el
de valor de deteccion de
retroal iment desconexion de
acion retroalimentacion, el inversor
realizara la accion de
proteccion  correspondiente  de
acuerdo con la configuracion de
F5.00, que no es valida cuando
F5.08 = 0. 0%.
p5.of Hiempo de 1o g¢ fo.1 > ggg, ggeSPUES de que se produce la
deteccion de desconexion de
desconexion retroalimentacion, proteja el
de tiempo de demora antes de la
retroaliment accion.
acion
Nivel de Umbral de corriente de accién de
F5.1 120% |[120~150% |prealarma de sobrecarga del
prealarma de T .
inversor, el valor establecido
sobrecarga lati 1 o d
del inversor es 1je ativo a porcgntaje e
corriente nominal del inversor.
Retraso de La corriente de salida del
F5.1 5.0s [0.0 " 15.0s |inversor es continuamente mayor
prealarma de : :
que la amplitud del nivel de
sobrecarga
X prealarma de sobrecarga (F5.10),
del inversor -
a la senal de prealarma de
sobrecarga de salida entre el
tiempo de retardo.
— T invalid
5.1 Pr%orldad de 0 0~1 0‘ invalido )
clic 1: cuando el inversor esta
funcionando, la prioridad de
clic es la mas alta
F5.1{ Factor de |30 0~200 Cuando se produce una oscilacioén
supresion de del motor, el F5.00 debe
oscilacién configurarse para que sea
F5.11 Factor de (5 0~12 efectl\'/ol, la fun<‘:1on‘<%e
A supresion de oscilacién debe
supresion dej encenderse y luego ajustarse
amplitud
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Frecuencia 0.0~
F5.1 de limite 5. OHz "F5. 167

inferior de

supresion de

oscilacion

Frecuencia "F5.15” ~
F5.1 Limite 45. OHz R0, 05”

superior de
supresion de
oscilacién

estableciendo el coeficiente de
supresion de oscilacion. En
circunstancias normales, la
amplitud de oscilacion es grande
y el coeficiente de supresion de
oscilacién F5.13, F5.14 ~ F5.16
no necesita configurarse; Si se
encuentra con ocasiones
especiales, necesita F5.13
F5.16 junto con el uso
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr
tro de r rango ipci6
fabric n
a
Posicién: 0 en la seleccion d
aceleracion: invdlido, 1: diej
efectivos: 0 en la seleccion d
F5. 1{Seleccion de (011 000~111 desaceleracion: invalido, 1
limite de efectivo 100: seleccion  d

corriente de
onda por ond:

velocidad constante
0: Invalido, 1: miles validos
reserva

Grupo

F6-Pardmetros de comunicacién (Reservas)

Grupo

F7-Parémetros funcionales suplementarios

Un solo bit: el conteo llega al
procesamiento, 0: medidor de una
semana

Nimero, detener la salida, 1:

F7.0 Modo de 103 000~303 conteoAde una semana, continuar
conteo y la salida, 2: recuento de
tiempo ciclos, detener la salida 3:

recuento de ciclos, continuar la
salida.

Diez: Reserve

Cien: procesamiento de 1legada
regular, 0: conjunto de una
semana

Cuando, deje de emitir, 1:
temporizacion de una semana
continte la salida, 2:
temporizacion de bucle, detenga
la salida 3: temporizacion de
bucle, continte la salida.
Miles: Reserve

F7.0 Eoggigsz?gio 1 955902 Establecer el valor de reinicio
de reinicio del contador
del contador

pr. of Confisuracio ], 0~ “F7.01” |Establecer el valor de deteccion
n del valor
de deteccién del contador
del contador

F7.0yConfiguracionOs 0~ 9999s Establecer el tiempo

de tiomn.
iid
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. El elemento de visualizacion
F8.0 EJe(l:utar 0 0~26 predeterminado de la interfaz de
pardmetros dd monitoreo principal. El numero
monitoreo correspondiente es el pardmetro
d grupo.

El elemento de visualizacion

F8.0 Par(flmetros dql 0~26 predeterminado de la interfaz de
monitoreo de monitoreo principal. El ntmero
tiempo de correspondiente es el pardmetro
inactividad d grupo.

F8. 0 FgctorAde 1100 lo.01~99. 99 Se} usa para corregir el error de
visualizacié visualizacién de la escala de
n de la velocidad, la velocidad real no
velocidad tiene ningun efecto.
del motor

0: sin operacion
1: restaurar la configuracion de

F8.0 ¥nicializaci 0 0~2 fabrica
on de Parametros de usuario de acuerdo
pardmetros con el modelo para restaurar la
configuracion de fdbrica. 2:
borrar el registro de fallas
F9. 0{ Contrasena 1-9999 El sistema establece una
del contrasena especial
fabricante
- . 220V: 0: 0.4KW 1: 0. 75KW 2:
F9. 0} Seleccion de |1 01 1.5KW 3: 2. 2KW 4: 4. 0KV 5:

modelo
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Pardm Nombre | Valor Establece Descr

tro de T rango ipci6
fabric n
a
5. 5KW 6: 7.5KW

380V: 7: 0.4KW 8: 0.75KW 9:
1. 5KW 10: 2. 2KW
11: 3.0KW 12: 4.0KW 13: 5. 5KW

14+ 7. 5KW
N 2.5 4015

F9. 0] Tiempo por |20 HOEOL Y 4 OKW e 2.8 us

mierto nodelo 5. 5KN ™ 22KN o 3 2us

Valor de 400/81
deteccion de [0V

sobretension
de software

F9.0 0-450V/900V |Umbral de deteccién de

sobretension

F9. 0{Factor de 1.00 ]0.80~1.20 |[El valor de voltaje del bus

correccion dd utilizado para calibrar la
voltaje prueba
F9. 0JFactor de 1.00 ]0.80~1.20 |El valor actual utilizado para

correccion calibrar la prueba
actual

F9. 06

- Reserve 0 Reserve

F9. 09

Un bit: tiempo de ejecucion
acumulativo Clear Selection
0: Invalido, 1: valido
Diez: seleccién de modelo 0:
modelo universal (G), 1:
especial modelo de carga ligera

(F), 2: modelos
sobrecargados (7Z) 100:
reservados. Miles:

Reserve,

F9. 1{Seleccion de |Por 0-2
funcion modelo

Parém Nomb Rango Unidad mds
etros re pequefia
D-00 Frecuencia de salida (Hz) 0.0 ~ 999. 9Hz 0. 1Hz

39




D-01 Establecer la frecuencia (Hz) |0.0 ~ 999. 9Hz 0. 1Hz
D-02 Voltaje de salida (V) 0~ 999V 1v
D-03 Voltaje del bus (V) 0~ 999V 1V
D-04 Corriente de salida (A) 0.0 ~ 999.9A 0. 1A
D-05 Velocidad del motor (Krpm) 0~ 60000Krpm 1Krpm
D-06 Entrada analdégica AVI (V) 0.00 ~ 10. 00V 0.01V
D-07 Entrada analdgica ACI (mA) 0.00 ~ 20. 00mA 0.01 mA
D-08 Salida analégica AO (V) 0.00 ~ 10.00V 0.01 V
D-09 Reserve - -

D-10 Reserve - -
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0.00 ~ 10. 00V

D-11 Valor de retroalimentacion de [0.00 ~ 99.99 : g?l V/ (P,

presion PID (Pa, 8
Kg)

D-12 Valor de conteo actual 0~9999 1s

D-13 Valor de tiempo actual (s) 0~ 9999s 1s

D-14 Estado del terminal de 0~ 1FH 1H
entrada (S1-S5)

D-15 Estado del relé de salida (R) [0 ~ 1H 1H

D-16 Reserve Reserve -

D-17 Fecha de actualizacion del 2010~2026 1
software (afno)

D-18 Fecha de actualizacion del 0~1231 1
software (mes, dia)

D-19 El segundo codigo de falla 0~19 1

D-20 El ultimo codigo de falla 0~19 1

D-21 Frecuencia de salida (Hz) en |0.0 ~ 999.9Hz 0. 1Hz
la dltima falla

D-22 La ultima corriente de salida|0.0 ~ 999.9A 0. 1A
de falla (A)

D-23 Voltaje del bus (V) en la 0~ 999V 1v
ultima falla

D-24 Reserve Reserve -

D-25 Tiempo de funcionamiento 0 ~ 9999h 1h
acumulado del inversor (h)

Codi Nombre Posible causa de Estrategia de
go
de falla falla
fal
la
El tiempo de aceleracion es|Extiende el tiempo de
FOC1 ?celerar demasiado corto aceleracion
a La potencia del inversor es|Use un inversor de gran
sobrecor . X i
riente |Pequena nivel de potencia
en Curva V/F o configuracidn Ajuste la curva V/E o el
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funciona
miento

de elevacion de par

aumento de par

incorrecta
Reduzca |El tiempo de desaceleracion|Extiende el tiempo de
E0C2 . -
la es demasiado corto desaceleracion
velocida (|4 potencia del inversor es|Use un inversor de gran
d en 1?, pequena nivel de potencia
operacio
n de
sobrecor
riente
El voltaje de la red es Verifique la potencia de
FOC3 Sobreflu bajo entrada
Joen g carga cambia o es Verifique la carga o
operacio
n anormal reduzca el cambio de
uniforme carga
La potencia del inversor es|Use un inversor de gran
pequena nivel de potencia
Acelerar [Voltaje de entrada anormal |Verifique la potencia de
EHU1
la entrada
operacio [Reinicie el motor giratorio|Establecer para comenzar
n de después del freno de CC
sobrepre
sién
EHU2 |Operacio [El tiempo de desaceleracion|Extiende el tiempo de
n de |[es demasiado corto desaceleracion
desacele
racion
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Sobrep [Voltaje de entrada anormal |Verifique la potencia de
resion entrada
EHU3 E?giegie Voltaje de entrada anormal |Verifique la potencia de
operacio entrada
n
uniforme
EHU4 z?gzegze Voltaje de entrada anormal |Verifique el voltaje de
tiempo la fuente de alimentacion
de
inactivi
dad
ELUO BaJOA El voltaje de entrada es Verifique el voltaje de
presion ‘ la fuente de
en anormal o el relé no se alimentacién o busque el
funciona [absorbe servicio del fabricante
miento
Salida del inversor Verifique el cableado del
cortocircuito o conexién a |[motor
BSC1 Falla 4
del ierra
médulo Sobreintensidad instantdnea|Ver estrategia de
de del inversor sobrecorriente
potencia Panel de control anormal o |Busque el servicio de los
interferencia grave fabricantes
Dispositivos de potencia Busque el servicio de los
danados fabricantes
Curva V/F o configuracién |Ajuste la curva V/F y el
boLt Sobrecar fie elevacion de par aumento de par
ga del incorrecta
inversor [El voltaje de la red es Verifique el voltaje de
demasiado bajo la red
El tiempo de aceleracion es|Extiende el tiempo de
demasiado corto aceleracion
Motor sobrecargado Elija un inversor mdas
potente
Curva V/F o configuracion [Ajuste la curva V/F y el
de elevacion de par aumento de par
EOL2 |Sobrecardincorrecta
a del El voltaje de la red es Verifique el voltaje de
motor

demastadobagjo

4

ta Ted
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El blogueo del motor o el
cambio repentino de carga
es demasiado grande

Verifica la carga

El coeficiente de
proteccion de sobrecarga
del motor no esta
configurado correctamente

Establezca correctamente
el coeficiente de
proteccién de sobrecarga
del motor

Desconecte el terminal

E-EF Falla de Terminal de entrada de de entrada de falla del
equipo X - X o
externo |falla de dispositivo dispositivo externo y
externo cerrado borre(la falla (plje;te
atencion para verificar
el motivo)
Desconex |Linea de retroalimentacion |Verifique la linea de
EPID ién de PID suelta retroalimentacion
retroali La retroalimentacion es Ajuste el umbral de
mentacio menor que el valor de entrada de prueba
n PID . .
deteccién de desconexion
Falla de |Falla del circuito de Busque el servicio de los
ECCF - .
deteccio [muestreo actual fabricantes
n actual [Falla de energia auxiliar
EEEP gfiiggq Falla EEPROM Busque el servicio de los
de fabricantes
lectura
escriturg
EPAO | Falla de La pres}()n de ) DetectaAla llnga de
.. |retroalimentacién es menor [retroalimentacion o
explosio que el umbral de deteccion |ajusta el umbral de alta
del tubolde baja presion o mayor o |y baja presién
igual que el umbral de
deteccion de alta presion
EPOF ?g?%z de Error de comunicacién de la|Busque el servicio de los
comunica |CPU fabricantes
cion de
la CPU
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5, ejemplos de aplicacion
(1) Control de suministro de agua a presién constante

del inversor
A: control del manémetro de contacto eléctrico (el método de control mas
simple)
El uso del manémetro de contacto eléctrico para controlar la presion del
agua, solo necesita tomar 2 lineas, una de la aguja verde, una
Desde la aguja negra, respectivamente, en el manémetro de contacto
eléctrico en los tres terminales sobre los dos (algunas tablas de
contacto eléctrico pueden ser diferentes). Cuando el agua estd baja,
la aguja negra estd debajo de la aguja verde, el inversor estd en un
estado de arranque acelerado, la aguja negra estd por encima de la
aguja verde cuando la presion del agua es alta, y el inversor estd en
un estado de desaceleracioén. Muy simple, facil de mantener.
Para este inversor, los pasos de depuracion son los siguientes:
(@ Las dos lineas del manémetro de contacto eléctrico, la senal
de inicio una linea conectada a S1, la otra linea conectada a COM
(no necesita distinguir entre positivo y negativo, configure todos
los pardmetros y luego conecte la senal de arranque).
El pardmetro de configuracion F0O.02 = 1 selecciona el control de inicio
del terminal externo.

3 La perilla de control de velocidad en el panel se eleva al maximo.
F2.13 = 3 (predeterminado), F0.10 = 60, F0.11 = 60, F2.19 =1
encendido se puede iniciar automdticamente. Si no se inicia, los
cables disponibles se conectan directamente a S1 y COM para ver
si estan encendidos
Mover, si no se puede iniciar, la descripcion es el problema de
configuracion interna del inversor. Si puede comenzar, lo que indica
que la tabla de contacto eléctrico externo o los problemas de linea,
puede verificar que los contactos eléctricos en las dos lineas estén
encendidos, la aguja negra por debajo de la aguja verde debe

encenderse, la aguja negra por encima de la aguja verde debe
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romperse.
B: Control de suministro de agua a presién constante PID (dado AVI)
Utilice la funcioén de control PID incorporada del inversor para
el control de regulacion PID, la adquisici6n de presion de agua
utilizando un sensor de presién o un mandmetro remoto. Pasos de
depuracion:
@ La senal de presion del manémetro remoto conectada a GND, AVI,
10V. Si se trata de un sensor de presién de 2 hilos conectado a GND,
AVI. El valor de realimentacion de voltaje del manémetro remoto se
puede ver en el pardmetro d-06.
2 configuracion de pardmetros:
Si usa el inicio del panel, configure el pardmetro F0.02 = 0.
Si se inicia con un terminal externo, establezca los pardmetros
F0.02 = 1, F2.13 = 3 (valor predeterminado), F2.19 = 1 La linea de
senal de inicio estd conectada a S1 y COM (todos los pardmetros se
modifican y luego a la linea de inicio).
F0.10 = 30, FO.11 = 30 tiempo de aceleracion y desaceleracion, se puede
ajustar de acuerdo con la aplicacion prdctica
F3.00 = 1011, retroalimentacion negativa PID, senal de
retroalimentacion AVI dada, PID a cuantitativa dada por F3.01.
F3.01, utilizado para establecer el tamano de la presién del agua,
el rango de configuracion es 0-100%, a través de este pardmetro
para ajustar la presion del agua
El nivel (0-10V correspondiente al rango del manémetro). Se puede ajustar a 20
de acuerdo con la aplicacién real y luego ajustar el tamano.
®) regulacion de control PID de la velocidad:

F3.03 = 1.00 (predeterminado), ajuste del pardametro de valor P, cuanto
mayor sea el valor P, mas rdpida sera la velocidad de ajuste.
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F3.04 = 2.0 (predeterminado), ajuste del parametro de valor I, cuanto
mayor sea el valor I, mds lenta sera la velocidad de ajuste.

(2) Dos tipos de control de modo de velocidad
Requisitos del equipo: el uso de la velocidad de la perilla del
potenciometro hacia adelante, el uso de la operacién de baja velocidad
de varias velocidades.

(@ Configuracién de pardmetros: F0.02 = 1, F0.03 = 3, FL.17 = 10
(velocidad de operacién inversa 10HZ)

(@ Cableado: Potencidémetro 3 cables conectados a GND, AVI, + 10V,
senal de avance conectada a S1 y COM, senal de inversién conectada a
S2, COM, S2 y S3 cortos (inversién al mismo tiempo establecer la

frecuencia del valor de 1 miltiple).

(3) Control de clic
Equipo que necesita control de clic:

(@ Configuracion de pardmetros: F0.02 = 1, F2.15 = 1 (movimiento
de punto de giro directo), F2.16 = 2 (movimiento de punto de giro
inverso), la frecuencia de movimiento de punto de giro positivo dada
por el pardmetro F1.09, la frecuencia de movimiento de punto de giro
inverso dada por el parametro F1.10. El tiempo de aceleracion por
clic se establece mediante el pardametro F1.11, y el tiempo de
desaceleracion por clic se establece mediante el pardmetro F1.12.

(D Cableado: la senal de cambio positivo estd conectada a COM y S3, y el

punto de inversion estd conectado a COM y S4.

(4) Par insuficiente a baja velocidad (rotacién
aburrida)
Ajuste el pardmetro F0.14, de pequeno a grande paso a paso, no
ajuste demasiado desde el principio, el ajuste excesivo puede
informar la falla de sobrecorriente OC.

Ajuste el pardmetro FO. 15, que es la frecuencia del corte de elevacion de
par.

(5) Aplicar en una mdquina de grabado que usa una
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tarjeta Vicki

En el uso de la aplicacién de la maquina de grabado Vicki,

(@ cableado: la tarjeta Victory vendrd 4 lineas, a saber: linea
comin, linea de baja velocidad, linea de velocidad media, linea de
alta velocidad. Estas cuatro lineas estdn conectadas al convertidor
de frecuencia COM, S3, S4, S5.

Configuracion de pardametros: F0.02 = 1, F0.04 = 400 (de acuerdo
con la configuracién de la placa de identificacién del motor), FO0.05
= 400 (de acuerdo con la placa de identificacién del motor), F1.17 =
100, F1.18 = 150, F1.200 = 2200, 23F1.500 = F1. 300,

F4.03 = 400 (frecuencia nominal del motor, de acuerdo con la configuracion
de la placa de identificacién del motor).

Después de que se completa la configuracion del pardmetro, los
terminales COM y S1 se conectan con el cable después de que se apaga.
Luego, enciéndelo (Nota: el husillo puede girar después de que se

enciende y se enciende para mayor seguridad).
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Valor de entrega del servicio, calidad
de fundicioén brillante

Informar al usuario:

Gracias por usar los productos de mi empresa, para garantizar
que obtenga el mejor servicio postventa de mi empresa, lea
atentamente los siguientes términos y haga los asuntos
relacionados.

1, rango de garantia del producto

Cualquier uso normal de los requisitos de uso, la falla se produjo
dentro de la garantia.

2, periodo de garantia del producto

El periodo de garantia del producto desde la fecha de la
fabrica, dentro de los 12 meses. Después del periodo de garantia
para implementar servicios de soporte técnico a largo plazo.
3, rango sin garantia

Cualquier violacion de los requisitos humanos, desastres
naturales o agua, danos externos, ambientes hostiles y otras
causas de danos, asi como el desmontaje no autorizado, la
modificacion y el mantenimiento del convertidor de frecuencia, se
considerardn como un abandono automdtico del servicio de garantia.
4, compre productos de intermediarios

Donde los distribuidores, agentes para comprar productos de
los usuarios, en caso de falla del producto, péngase en contacto

con el distribuidor o agente.

Guarde este manual adecuadamente para su uso cuando sea necesario.
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Nimero de material: XM-H0123

2017 Aho 5 Mes completado Soporte técnico
WeChat Public
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